SORULAR

S-1 -a)-* Dogru Akim Motorlarinda Yol Verme " islem| nedir,anlatiniz.

b)- " Kendi Kendini Uyarmali Dogru Akim Motorlarinda “ Kendi Kendini Uyarma Kogullari
nelerdir,bildiklerinizi anlatiniz,

c)- $ont uyarmali bir DAG 1 di§erine paralel bajjlarken kogullar nelerdir, bu kosullar
saglanmazsa ne tlr sakincalar ortaya gikar?

S.2 —a) - Asenkron generatér enerji sistemine bagh olmadan tek bagina galigirken kendi
kendini uyarabilmesi igin. gerekli kosullar nelerdir? -

b)- Ailérlkron Motorlarda Hiz Ayary8ntemlerini yazip bunlardan Frekansi Dedigtirerek yapilani
anlatiniz. Ter 4

¢)- Asenkron Motorlara Yol verme yéntemlerinj yazip birisini anlatiniz

S.3 — $6nt Uyarmali bir DA Generatériiniin -

Uyarma sargisiig direnci Rf=2.5 Ohm,
= Ep_duvi sargisii¢ direnci Re=0.5 Ohm
Makinenin Ug gerilimi Ug=30 V da sabit tutmak igin Uyarma devresine bir Reosta konulmustur.
Makine |¢=7 A uyarmaakiminda n=1400 d/d ile ¢alisirken Enduvide endiklenen gerilim

Bosta Caligma Karakteristiginden E=37 V olarak belirleniyor ve Ug gerilimi Ug=30 V olarak
olgtiayor.

a)- Ug gerilimi  Ug=30 V ,Uyarma aki U | =7 A ,Devir Sayisi n=1400 d/d iken ylke verilen glg ile
Reostanin Direnci ne degerde olmalidit,hesaplayiniz. R
b)- Mil devir sayisi n=1000 d/d ya dugUrltyor .Bu durumda Ug=30V ve E=37 V olarak sabit ka'masi igin
" Uyarma Akimi ne deferde olmalidir, akimi bu degere ayarlamak igin .Reosta hangi dedere
ayarlanmalidir. Bu yeni durumda da Yuke verilen gug ne olur hesaplayiniz,



