Ug Fazlh Asenkron Motorun Devre Parametrelerinin Elde Edilmesi
1) Asenkron makinalarina neden indiksiyon makinalari da denir?

Elektrik makinelerinin calisma mantigi her zaman manyetik alanla iliskilidir. Ozellikle bu
durum generat6r ve motor olarak ¢alisan senkron veya asenkron makinalarda déner manyetik alan
¢cok 6nemli bir olgudur. Makinanin calismasi icin déner doner manyetik alan olmasi gerekir. Asenkron
makinalar transformatér gibi endiikleme esasina gore calistigindan bu motorlara indiksiyon
makinalari da denir.

2) Asenkron makinanin tam ve yaklasik esdeger devresini ¢iziniz. Devredeki elemanlari
actklayiniz.
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Asenkron Motorun Rotor Devresi Statora Aktariimis Komple
Bir Faz Egsdeger Devresi

Xm: Miknatislanma kayiplari.
R.: Demir kayiplari.
E,: Stator sargilarinda endiiklenen gerilim.

E,: Rotor sargilarinda endiiklenen gerilim.
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Bir fazh asenkron motor yaklasik esdeger devresi.



Zy=Rc//Xm
Zs =R+ jXso

!

Z,r = Tr+jX,r0

Iy, I akimindan ¢ok kiigiik oldugundan ihmal edilebilir. ihmal edilirse devreden Z, empedansida
cikarilmis olur.

3) Asenkron motorun bosta calisma ve kisa devre kayiplarindan ne anliyorsunuz?

Asenkron motor bosta calisirken motorun devir sayisi doner alan devrine (senkron hiza)cok
yakindir. s neredeyse sifir olur. (n=ns). Motor bosta calisirken demir kayiplari ve sirtinme kayiplari
meydana gelir.

Kisa devre kayiplarinda ise motor kilitlendiginden donmez. Donmedigi icin hi¢cbir mekanik
kayip meydana gelmez.

4)
5) Asenkron motorlarin bosta ¢alismasi durumunda rotor sargilarinda indiiklenen gerilimin
kiiclik olmasinin nedenini formiille izah ediniz.

Asenkron motor bosta calisirken n=nsdir.

s == oldugundan s degeri bu durumda yaklasik sifir olur. Makine moment liretmez.
? = %1’1 (U: sabit) oldugundan s degerini sifir alirsak endiklenen gerilim ¢ok kiicik olur.
R = Rxd-s) esdeger devredeki direng degeri cok bliyik oldugundan cok kii¢lik akim ¢eker ve

S
gerilimde disik olur.

6) Kisa devre deneyi nicin anma geriliminde yapilmaz?

Kisa devre deneyinde rotorun donmesi engellenir. Motorun ¢ektigi akim, nominal akim
degerinin 1,2 katina ¢itkmasi istenir. Bu ylizden bu kati elde etmek icin statora sifirdan baslayarak
kademe kademe arttirilan bir gerilim uygulanir. Stator sargilarina uygulanan gerilim ¢ok kiguktr.
Anma gerilimi uygulandiginda ¢ekilecek akim ¢ok yliksek olacaktir ve bu motorun sargilarina zarar
verebilir.



